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Sesion 1:
“Componentesy Estructura de un
Sistema de deteccion de Incendios”




SISTEMA DE DETECCION DE HUMOS

“Sensores asociados a una central, que
detectaran un cambio de condicién de
estado y la reportaran para que se
tomen las medidas adecuadas para su
control y extincion.”
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EL TRIANGULO DEL FUEGO

El estudio de la dindmica del fuego y de su extincién
supone la utilizacion de disciplinas tales como la
mecanica de fluidos, las transferencias de calor y
materia y la cinética quimica. Sin embargo, con
frecuencia los textos (desde Lavoisier) emplean un
tridangulo o un tetraedro para representar los elementos
basicos del fuego, siendo ésta una forma intuitiva del
fuego y de sus métodos de extincion. Una simplificacidn
grafica habitual para describir el proceso de la
combustion es el denominado triangulo del fuego, con
él se quiso significar que el fuego no podia producirse
sin que se unieran tres elementos: el combustible, el
comburente y la energia de activacién (calor).
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ETAPAS EN EL DESARROLLO DEL @
FUEGO

Etapa Incipiente: no hay llamas, hay humo pero invisible, la temperatura es baja. Esta etapa puede durar
dias, semanas y afios (un arbol de Sequoia en California, en cuyo tronco una persona eché un cigarrillo
prendido, estuvo en esta etapa durante tres afos). “BBC Noticias emitida Octubre 2011”.

Etapa latente: Aun no hay llama o calor significativo; comienza a aumentar la cantidad de particulas hasta
hacerse visibles; ahora las particulas se llaman humo. La duracion de esta etapa también es variable.

Etapa de llama: Segun se desarrolla el incendio, se alcanza el punto de ignicion y comienzan las llamas.
Baja la cantidad de humo y aumenta el calor. Su duracion puede variar, pero generalmente se desarrolla la
cuarta etapa en cuestion de segundos.

Etapa de calor En esta etapa se genera gran cantidad de calor, llamas, humo y gases téxicos.
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DETECCION DE HUMOS

Tipos de Detectores

Los detectores son los elementos que
detectan el fuego a través de alguno de los
fendmenos que le acompanan: gases,
humos, temperaturas o radiacion UV,
visible o infrarroja. Segun el fenédmeno
gue detectan se denominan:

* Detector de gases de combustiénidnico
(humos visibles o invisibles).
* Detector éptico de humos (humos
visibles).
* Detector de temperatura:
o Fija.
o Termovelocimétrico.
* Detector de radiaciones:
o Ultravioleta.
o Infrarroja (llama).
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SENSOR CONVENCIONAL
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Son detectores que se comunican por el cambio voltaje. El detector al activar el sensor de
temperatura, cambian el consumo (voltaje), pasa la sefal al estar conectados por cable al panel
principal y este activa toda la "zona" (pueden haber hasta 32 detectores por zona) y el tablero se
activa en ALARMA. Activando el 'zumbador' y activando las sirenas y/o haciendo maniobras
programadas por el sistema (abrir puertas, activar sirenas, enviar sefales telefonicas o sistema
de evacuacion).

Consumo del detector en Reposo 40 - 80 pA
Consumo del detector en Alarma 45 - 80 mA

Estos detectores son de uso interior con protecciéon entre IP20 e 1P40, los consumos pueden
variar segun el fabricantes.
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SENSOR DIRECCIONABLE

Son detectores que se comunican con el sistema binario, a diferencia de los detectores convencionales
se comunican independientemente con el panel principal.

Por el cable a 24V que sale del bucle y regresa envia diferente informacion el cual el panel podrd
interpretar conforme las funciones ofrecidas.

Estos detectores tienen un nimero de programacion que viene de fabrica o es establecido por el
instalador final del sistema ( depende de la marca del sistema a configurar).
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TIPOS DE DETECCION
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Detectores con tecnologia multi-sensor
OT: Optica y Térmica
OC: Optica y Quimica
OTC: Optica, Térmica y Quimica

Deteccion rapida
y confiable
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TIPOS DE DETECCION @
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Detectores de Aspiracion de Humos
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TIPOS DE PANELES PARA DETECCION

» CONVENCIONALES (7024)

a) Fijos
b) Programables por zonas
c) Limitado No. de dispositivos

» DIRECCIONABLES LSNi (FPA-5000)

a) Direccionamiento fisico y analdgico

b) No. de dispositivos ilimitado

c) Ampliacion por etapas (Escalable y/o
Modular)
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TIPOS DE PANELES PARA DETECCION

Panel convencional

=» Pérdidade los elementos en caso
de ruptura de cable o fallade
dispositivo

=» Posibilidades de configuracion
limitadas

=>» Dificultad en localizacion de fallas
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Panel direccionable

=> Alta seguridad en caso de ruptura de
cable

= Permite configuraciones mas
elaboradas

=> |dentificacion exacta de alarmas
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TIPO DE CABLEADO

Clase A

- Arreglo de dispositivos conectorizados a un bus de datos con una salida de
referencia Ay su retorno al mismo sitio con referencia B, este circuito tendra
monitoreo de corte o fallo (Redundancia).

Clase B

- Arreglo de dispositivos conectorizados a un bus de datos con una salida de
referencia Ay sin un retorno por lo que se agrega un elemento resistivo para cierre
del circuito. EOL
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TECNOLOGIA DE BOSCH

CAN-bus proporciona una alta seguridad de operacion
- Seguridad en caso de ruptura de cable
« En caso de ruptura del lazo de comunicacién, todos
los dispositivos conectados en este mismo continuan

funcionando

. Tecnologia ya probada por muchos afos en la divisiol
automotriz de Bosch
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TOPOLOGIAS

Topologia de anillo Topologia de bus

-> Para redes de gran longitud - Para mayor desempefio
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AREA DE COBERTURA PARA DETECTORES

Altura de Techo

(Metros)

0.00 - 3.00
3.00 - 3.65
3.65-4.27
4.27 - 4.88
4.88 - 5.50
5.50-6.10
6.10-6.71
6.71-7.31
7.31-7.92
7.92 - 8.53
8.53-9.00
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Porciento (%) de
Espacio Listado

100
91
84
77
71
64
58
52
46
40
34

_____________________________



ESPACIO LISTADO DE DETECTORES

El montaje de detectores puntuales esta basado
en localizar los detectores en el centro de un
rectangulo de 9 x 9 metros. La distancia del
centro del detector a cualquier extremo no
debera de exceder 6.4 metros.
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UBICACION EN ESQUINAS

Distancia minima de montaje del

detector. Se deberan de montar a una

distancia minima de 0.10m medidas

desde la pared o techo y a un maximo

de 0.30m medidos desde el techo
cuando se trata de montaje en pared
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UBICACION DE SIRENAS

< 40 >

Nivel de Sonido Ambiental = 52 dBA
15 dB por arriba = 67 dBA @ 10 ft
Perdida de 6 dB cada vez que
| se duplica la distancia
SE necesitan cubrir 40 pies (10-20-40)
67 dbA @ 40 ft
73 dbA @ 20 ft

79 dbA @ 10 ft
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Aquiles Alba de la Pefia

Preventa Interno de Seguridad

aquiles.alba@grupoabsa.com

3880-1080 Ext. 12020
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